[bookmark: _GoBack][image: ]

Guillaume LEMAIRE
a le plaisir de vous annoncer la soutenance
de son mémoire probatoire de l’EICNAM






Le lundi 06 Juillet 2020 à 15h00
Dans la salle de télé-enseignement du 
CNAM d’Aix-en-Provence


g.lemaire@squicky.net




Comportement mécanique des tissus
Caractérisation, prédiction, homogénéisation, …
Caractérisation, prédiction, homogénéisation, …
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MATRICE DE ROTATION 2D (suivant n3)
cos(8) -sin(8) O
> Rz:=6—| sin(8) cos(8) 0

0 @ 7
Vecteur contrainte dans la base n(n1,n2,n3)
> on=n%gun

on= (nl ol1 +n2 612+ 613 n3) nl + (nl 612+ n2 622 + 623 n3) n2 + (nl 613 + n2 023 + 633 n3) n3

Vecteur contrainte dans la base p(p1.p2.p3)

> op= Rz(8)* .- Re(s)

> expand(opl1, 11); expand( opl2, 21); expand(opl3, 3]): expand(op 1, 2]): expand(
cos(8)” o11 + sin( 9

sin(8)® 27+ cos(8)

11, 31); expand(op| 2, 31);

622+ 2sin(8) cos(8) 012

622 — 2sin(8) cos(8) 012

G35

—sin(8) cos(8) o11 — sin(8)” 612 + cos(8)° G12 + sin(8) cos(8) 022
G153 cos(8) + 623 sin(8)
-ol3sin(8) + 23 cos(8)
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